
面向煤矿复杂狭小受限环境的可重构多模态软体移动机器人设计和运动控制

方法研究 802A成交公示

中煤科工机器人科技有限公司现对面向煤矿复杂狭小受限环境的可重构多模态软体移动机器人
设计和运动控制方法研究 802A 组织询价 采购，现将成交结果公示如下：

一、项目名称：面向煤矿复杂狭小受限环境的可重构多模态软体移动机器人设计和运动控制方
法研究 802A

二、项目编号：XJ2024003093

三、采购方式：询价

四、项目开标时间：2024-09-30 09:00:00

五、中标内容：

成交供应商 成交金额（元）

沈阳鑫隆跃机械制造有限公司 11,050

六、其他事项：供应商对采购结果有质疑的，须在本公告发布之日起3日内以书面形式提出。

七、采购人信息：

采购单位：中煤科工机器人科技有限公司

采购单位地址：深圳市福田区福保街道福保社区广兰道3号综合信兴二期一层

联系人：汪敦胜

联系电话：13717115609
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